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Trajektische Rdnder

1. Wir gehen aus von der allgemeinen Form eines ternaren semiotischen
Dualsystems

DS: ZKl = (3%, 2.y, 1.z) x RTh = (z.1,y.2,x.3)

und bilden die Trajektion. Zusatzlich geben wir die systemischen Funktionen
der trajektischen Teilrelationen an (vgl. Toth 2026a).

32 xy | 21 yz x zy 12 | yx 2.3

Ulo Syslo I Sysro Uro x Ulo Syslo I Sysro Uro

2. Genormte trajektische Relationen haben 1 trajektischen Rand. Dieser
bildet die Haupttrajektion. Wie wir gezeigt hatten, gibt es zusatzlich Neben-
trajektionen, d.h. mehr als einen trajektischen Rand pro trajektische Relation
(vgl. Toth 2026b). Im folgenden zeigen wir alle Fille mit 1, 2 oder dem
Maximum von 3 trajektischen Randern in einer 4-stelligen Relation.

1. 3 Moglichkeiten fur 1 trajektischen Rand

32 xy 21 | yz x zy | 1.2 yx 2.3

32 xy | 21 yz x zy 12 | yx 2.3

32 | xy 21 yz x zy 12 yx | 2.3

2. 3 Moglichkeiten fiir 2 trajektische Rander

32 xy | 21 | yz x zy | 12 | yx 23
32 | xy | 21 yz x zy 12 | yx | 2.3
32 | xy 21 | yz x zy | 1.2 yx | 2.3
3. 1 Moglichkeit fiir 3 trajektische Rander

32 | xy | 21 | yz x zy | 1.2 | yx | 23
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